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T echnologie des  automati s mes

1. Les différents éléments

1.1 Les capteurs.

Nature des capteurs : à sortie logique (TOR), analogique ou numérique.

Caractéristiques : étendue, limites, résolution, sensibilité, précision, rapidité.

Fonctionnement : avec ou sans contact, électrique ou pneumatique, etc… voir exemples.

1.2 Interfaces de commande
Cartes entrées/sorties – électrovannes.

1.3 Interfaces de puissance.

Énergie électrique : contacteurs et relais.

Energie pneumatiques et hydraulique : distributeurs 5/2, 3/2 etc…

1.4 Actionneurs.

Énergie électrique : moteurs asynchrone, à courant continu, pas à pas.

Énergie pneumatiques et hydraulique : vérin simple ou double effet (translation), moteur hydraulique à
palettes, à pistons (rotation).

Énergie thermique : moteur diesel ou a essence.
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2. Représentation schématique des pré-actionneurs, capteurs et vérins.

2.1 Principes.

2.2 Mise en situation.
Représentation en situation d'un distributeur 3/2

avec un vérin simple effet

Sortie vérin

Entrée vérin

2.3 Quelques exemples.


