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1. Les différents éléments
1.1 Les capteurs. .
énergie électrique

v

Information Traduire une | Information codée
physique (de la PO) information | (vers PC)

capteur

Nature des capteurs : a sortie logique (TOR), analogique ou numérique.
Caractéristiques : étendue, limites, résolution, sensibilité, précision, rapidité.

Fonctionnement : avec ou sans contact, électrique ou pneumatique, etc... voir exemples.

1.2 Interfaces de commande

Cartes entrées/sorties — €lectrovannes.

1.3 Interfaces de puissance.

Présence d’ordre (énergie élec, pneu a petite puissance)

Energie haute puissance o g ) Energie haute puissance
disponible Distribuer I’énergie distribuée

pré actionneur

Energie électrique : contacteurs et relais.

Energie pneumatiques et hydraulique : distributeurs 5/2, 3/2 etc...

1.4 Actionneurs.

o ) Transformer
Energie €lectrique, I’énergie en énergie | Energie mécanique de
hydraulique, pneumatique mécanique | rotation, de translation etc...
actionneur
Energie électrique : moteurs asynchrone, a courant continu, pas a pas.

Energie pneumatiques et hydraulique : vérin simple ou double effet (translation), moteur hydraulique 2
palettes, a pistons (rotation).

Energie thermique : moteur diesel ou a essence.
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2. Représentation schématique des pré-actionneurs, capteurs et vérins.
2.1 Principes.

La symbolisation compléte d’un distributeur tient compte de trois fonctions :

1 - Les positions : chaque position est représentée par une case. |l y a autant de cases
que de positions.

2 - Les orifices: nécessaires au passage de I'air comprimé
(® admission, > échappement).

On remarquera que la désignation d’un distributeur prend en compte ces deux
premieres fonctions ; exemple : distributeur 3/2 (3 orifices, 2 positions).

2/2 | 3/2 4/2 5/2

LU L) X ] AR/

o ® ® ®

2 positions 2 orifices 3 orifices 4 orifices 5 orifices
2 positions 2 positions 2 positions 2 positions

3 - Les organes de commande qui précisent la maniére dont le distributeur est piloté

2.2 Mise en situation.

Représentation en situation d' un distributeur 3/2
avec un vérin simple effet

LA

AL il
V v V V V V V V Sortie vérin c.,mma,,—d_:j\

Commande
—_— SRR Entrée vérin
Commande
h 4 T
-
® 3
2.3 Quelques exemples.
Distributeur 4/2 1 1 et
y : Distributeur 2/2 Commande L Distributeur 3/2 L g:)sr:'r:;';ed“; 52
@: '\/\/\/ Commande par galet E E électromagnétique / Commande par levier \ /—-(]— pneumatique
T Rappel par ressort Rappel T ¥ Rappel par levier T = i
l
® électromagnétique (i) (je) Fappal par prssion
(1) Distributeur 3/2 Dietrbutsir2 (1) Distributeur 3/2 (1) Distributeur 5/2
('.: Commande Commériae Commande Commande par
T ,/1,\/\/\/ par bouton-poussoir EE >< ﬂA Rae;c;ropneumathue : ’/TM pneumatique —D_—_T\ / pression
é Rappel par ressort ® électropneumatique é Rappel par ressort é Rappel par ressort
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